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tx sin1 ; tx cos21 ,

12 T  – , 1T  – ;
– , -
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NNNxNx K 5,0int 11 ; NNNxNx K 5,0int 2121 ,
N  – ; xint  – 

.

., 2011



cossecsincos tg -
sec2112 KKK xtgxx .

Kx1 Kx2 -
, 

11
111

pT
p

pTT FFF
, FT  – .

11 11111 ixaixaix FKF ; FKFF Tixixix 11121 ;
11 12212 ixaixaix FKF ; FKFF Tixixix 21222 ,

i  – ; FTTa ; T  – .   -

11Fx 12Fx  [2]. 

21Fx 22Fx .
, x

, 21Fx 22Fx -

11Fx 12Fx :

1221 FF xxx    1112 FF xx ;

1122 FF xxx    1211 FF xx ;

1221 FF xxx    1112 FF xx ;

1122 FF xxx    1211 FF xx .
x -

FT 400N , 11T
510T . :

21 100 xk        minmax2 100 xxk ,

2x  – x ; maxx minx  – 
x .

. 1 1k 2k

FT 1, 2 , 3 4 , -
 0, 5, 10  15 .

                              1
cTF , 11k 21k 31k 41k 12k 22k 32k 42k

0,001 0,849 0,859 0,860 0,853 55,7 58,7 64,2 73,4
0,002 0,360 0,359 0,358 0,362 27,9 30,3 32,3 36,1
0,004 0,114 0,111 0,110 0,111 14,0 15,1 16,2 17,9
0,008 -0,015 -0,014 -0,015 -0,014 7,1 7,5 8,1 8,9
0,016 -0,080 -0,080 -0,079 -0,079 3,6 3,8 4,1 4,5

. 2 -
N -

x 004,0FT 0 .

 2
N 11k 12k

100 0,036 55,8
200 0,107 27,9
400 0,112 14,0
800 0,113 7,0

1600 0,116 3,5



-
Kx1 Kx21 . -

:
Ttt 11 ;

01 tt :
ixix KK 211 ixix KK 11 1 , 12 tiT , 3n 01t ;

ixix KK 121 ixix KK 2121 1 , 12 tiT , 4n 01t ;

ixix KK 211 1 111 ixix KK , 12 tiT , 1n 01t ;

ixix KK 121 1 12121 ixix KK , 12 tiT , 2n 01t ;

01 tt Ay1 , 01y ;

Kx1 Kx21 -
12212 iTiTyy : 11in 4in ;

21in 3in ; 31in 4in 31in 4in , 12 yy ;
, 

Kxyy 22    KK xx 122 ;

Kxyy 122    KK xx 212 ;

Kxyy 22    KK xx 122 ;

Kxyy 122    KK xx 212 ,

0t  – ; n  – -
; A  –  ; 2T  –  

; i  – ; sec112 21 KK xtgxx
K

.

1T -

min01 ttAy , NTt 21arcsin1min . 400N ,

11T , 510T , 0001,00t =1 2513,01y .
. 3 2y -

2N y 1T , -
.

, 
-

x y , -
. 

, x -
400N . y -

2N . x y , 
.
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 3
, . . 2y 2N

0 0,2517 2264
5 0,2514 2262

10 0,2511 2256
15 0,2511 2244
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Signal transformation of permanent magnet brushless motor rotor position sensor
Forming variants of rotation frequency signals on the basis of periodical signals of permanent magnet brushless motor
rotor position sensor are considered. Examples of computations are given. References 2, tables 3.
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