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In this article the basic types of integral dependence are analyzed between a 
weekend and by an entrance the signals of linear dynamic objects with in-out 
parameters. 
  
��������. ��
=@��� ����	�
� ��������
  	��>��	� ���	������ 

��"���	�" �����, �	��>���� J�������
, 	"��  	������� 	�
������=" 
	���	�
 �������, ��������, �����	��  �!��
���� !�
���� � 
������������ ��	�� 	��>��	�  �����K���	� 	���
��	�
��%" ����� 
���������	���� �������
���. '����� 	����� ���� ��!�	���	�
����� 
����@��� � ������� !�������
���, !�	������  		����
��� 
������	�" ��?����
 	 !�������=� !���������, ����� ��� !�	������ 
" ������� !�"���	� 	!�����
��� J�	!����������=� ����=�. W����� 
 
����� 	����� �	���� 
�>��	�� !��������� ������	�� "�������	�� 
��?����
, !������� �����=" !���	��
���� !������	� ���	�
���=� !��� 
!��
����� �	����=" � �������	�" 		����
���. 
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 ��		����� 
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���� 	 !�������=� ��J�������� 
��: 
                                           ��

��

�
m

j
j

j

j

n

k
k

k

k dt
txdtb

dt
tydta

00

)()()()( ,                                (1) 

	 �������=� �	��
�� 
                                            1,...,1,0),0()0( )()(

0 ��� nkyy kk ,                             (2) 
 ������������=� �!�������� !������
 n  m 	���
��	�
����, 
 ��
�� 
 !��
�� ��	��".     

���������� !���"�. �����>��	� �������	���� !���	��
���� 
��@��� ��������������� ���
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		���= (6)–(7),������� ��>�� ��!	��� 
 
��: 
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��� � �=[�1�; �2�;…�n–1�; �n�], rp=[0;0;…0; x0(t)/an(t)] – 
�����-	�����=, � �����= 
C  D – 
�����-	����, 	���
��	�
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�����-	�������: 
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	���
��	�
����:C=[c1  c2 … cn–1  cn ], D=[d1 d2 … dn–1  dn ]. 

*��!�����= � i � �!�������	� 
=��>����: 
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� n �= 	 c1   c2  c3…    cn-1  rp 	/ det � 

����������, ��� ��� det �  �
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������ !�
��"��	� �!���	��� !���"����� ����� 
���������� 
!��	��	���, !����������� �	 t, ���� ������ 		���= �� �!���	, 
!���>���=� 
 ��	��
���=� ������ t=�. }�� ������ ���=
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���������� �!���	��� �������, !�	������ ����� ��� !�������	� �� 
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������ !�
��"��	� �!���	��� !���"����� ����� 
���������� 
!��	��	���, !����������� �	 , ���� ��
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����� ���>�	�
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������ ��������=" �!���	�=" ������ ��� ��	��
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����������� 		���=, � 
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W	!������ (19), � (31), !������� 	
��� ��>�� �!���	�=� !���"���=� 
������� w(t,)  g(t,) 
 
��: 

0

( , )( , ) ( 1) ( ) ,
jm

j
j j

j

d g tw t B
d

 
�

� ��                                (32)  

���
���� (18)  (32) ���� �%� ���� 	�����@���:   

0 0

( , )( 1) [ ( ) ( , )] ( 1) ( ) .
j jm m

j j
j jj j

j j

d d g tb g t B
d d

  
 � �

� � �� �           (33)   

{�!@�� �%� !������%��	� � (28) 	�����@���: 
f(t)� (t–)=f()� (t–).                                    (34) 
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�#���#. <��� �������, 
 ������ 	����� !���������
��= �	��
�=� 

�= ����������� ��
	��	� ��>�� 
="���=�  
"���=� 	������ 
 
		���� 	 !�������=� !���������, ��� ��K� 
����>��	�� �������	���� 
!���	��
���� ��@��� ��������������� ���
����  �!���	��� 
!���"����� �����  		���= 
�� (1). �������� !���"���=" ������ !� 
J�	!����������=� ����=� !�
��� � 
����>��	� �������	���� � 
�	������� ������
��� ����
���=" ���������=" ������� 
��		����
������ ��?����. 
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The paper discusses algorithms for solving integro-differential equations based 

on recurrence algorithms for problems in the theory of viscoelasticity. 
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=" ��� ���� 


�����!����	� 	����	�������=" ���������="  ������-
������������=" ���
���� �� �	��
� �����= ��������
 �
���������, � 
���>� !�����>�� 	!�	�� ����� �	������	� ���������=" �!�������
. 

�,/�0��1# 0��,�!�2�� ��3���4 1���,�. � ����	�
� �!�
�� 
��������� ����� !� 		����
�� ����� 
�����!����� 		���= [1] 
��		����� ������-�������������� ���
���� 

),(])()()([)(
0

2 tfdUtRtUtU
t

������ � 
��    (1) 

	 �������=� �	��
�� 
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22 ; )(tf  – !���
����� �������� ������; 

)(1)()( ��!��"��#��� tettR  – ����;  #" ,,,, 10 TT  – ��J������=. 


